Instrukcja przeprowadzenia badan symulacyjnych

Metody rozruchu silnika indukcyjnego klatkowego

Celem c¢wiczenia jest zapoznanie sie z metodami rozruchu silnika indukcyjnego klatkowego,
pozwalajgcymi na ograniczanie pradu sieciowego. W modelu symulacyjnym mozna wyrdznic:

e obwdd Electrical Drive 1 - Star Delta — uktad rozruchowy gwiazda-trojkat,

e obwdd Electrical Drive 2 - Softstart — uktad tagodnego rozruchu z wykorzystaniem
tyrystorowego regulatora napiecia przemiennego,

e obwdd Electrical Drive 3 - Inverter — uktad z wykorzystaniem przemiennika czestotliwosci.

Uktady rozruchowe wyposazone sg w odpowiednie uktady sterowania, odpowiednio: Control system
2 i 3. W sterowaniu uktadu tagodnego rozruchu (Control system 2) zastosowano algorytm
ograniczania pradu rozruchowego (parametr Imax, stata CONST.1). W napedzie z przemiennikiem
czestotliwosci (Control system 3) parametrem wptywajgcym na prad rozruchowy i czas rozruchu jest
szybkos$¢ zmian czestotliwosci, ustawiana w bloku Freq ramp (parametr f_req, stata CONST.5).

Przebieg ¢wiczenia

1. Dla uktadu rozruchowego gwiazda-tréjkat zaobserwuj przebiegi praddw, strumieni skojarzonych
oraz momentu i predkosci katowej (Scopes — Star/delta) dla trzech warto$ci momentu obcigzenia
przy rozruchu (np. 10%, 20%, 40% - ustawienia w bloku load_profile). Dla réznych obcigzen dobierz
odpowiednig chwile przetaczania uktadu gwiazda — trdjkat, stata CONST11 w obwodzie Electrical
Drive 1 - Star Delta. Zaobserwuj ksztatty prgddw silnika. Przedstaw wnioski zwigzane z otrzymanymi
wynikami.

2. Dla uktadu tagodnego rozruchu Softstart zaobserwuj przebiegi prgddéw, strumieni skojarzonych
oraz momentu i predkosci katowej (Scopes — Softstart) dla trzech wartosci momentu obcigzenia przy
rozruchu(np. 10%, 20%, 40% - ustawienia w bloku load_prof). Dla réznych obcigzen dobierz
odpowiednig wartos¢ ograniczenia pragdowego, aby czas rozruchu nie przekraczat 2,5 s (parametr
Imax, stata CONST.1 w uktadzie sterowania Control system 2). Zaobserwuj ksztatty pragdow silnika.
Przedstaw wnioski zwigzane z otrzymanymi wynikami.

3. Dla przemiennika czestotliwosci Inverter zaobserwuj przebiegi praddw, strumieni skojarzonych
oraz momentu i predkosci katowej (Scopes — Inverter) dla trzech wartosci momentu obcigzenia przy
rozruchu(np. 10%, 40%, 70% - ustawienia w bloku load_prof). Zaobserwuj wptyw szybkosci zmian
czestotliwosci zadanej (parametr f_req, stata CONST.5, blok Freq_ramp w uktadzie sterowania
Control system 3) na czas rozruchu oraz prady silnika. Zaobserwuj ksztatty prgdéw silnika . Przedstaw
whnioski zwigzane z otrzymanymi wynikami.

4. Dla opracowanych metod rozruchu poréwnaj przebiegi predkosci kagtowej, momentu
elektromagnetycznego i pragdoéw dla dwdéch wartosci momentu obcigzenia (np. 10% i 30%). Przedstaw
whnioski zwigzane z otrzymanymi wynikami.



